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Instrukcja obstugi

nippy™ DIN Input 6 ver. 2.0

UWAGA NIEBEZPIECZENSTWO

Przed rozpoczeciem instalacji nalezy upewni¢ sie czy na
przewodach przytgczeniowych nie wystepuje wysokie
napiecie.

Czynnosci zwigzane z instalacjg i podtgczeniem powinny
by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych elektrykéw,
ktérzy zapoznali sie z niniejszg instrukcja i funkcjami
opisanego w instrukcji urzadzenia.

Ze wzgleddw bezpieczenstwa nie nalezy montowac
urzadzenia bez obudowy lub z uszkodzong obudowsg, gdyz
stwarza to niebezpieczenstwo porazenia, zwarcia w
instalacji elektrycznej badz uszkodzenia urzadzenia.

> > > >

Zabronionym jest podtaczanie obcigzen o mocy wiekszej
lub innym charakterze niz wyszczegélnione w specyfikacji.

1. INFORMACJE OGOLNE

Moduty nippy™ DIN przeznaczone sg do montazu w
miejscu zabezpieczonym przed niekorzystnymi
warunkami srodowiskowymi oraz niedostepnym dla
0s6b trzecich. Sterowniki te sg przystosowane do
umieszczenia w rozdzielnicy elektrycznej budynku,
na szynie montazowej DIN o szerokosci 35 mm (TH
35, TS 35, DIN-3).

Dopuszcza sie umieszczenie modutow nippy™ DIN
w puszkach instalacyjnych (minimum @120),
puszkach instalacyjnych kieszeniowych lub
obudowach sterowanych urzadzen.

Niezaleznie od tego czy dany typ sterownika nippy™
DIN jest podtgczony do napiecia niebezpiecznego
czy napiecia dotykowego dopuszczalnego
dtugotrwale, koniecznym jest, aby ztgcza w
sterowniku byty ostoniete przed przypadkowym
dotknieciem lub zwarciem. W przeciwnym wypadku
zaniedbanie to moze skutkowac porazeniem
pradem badz uszkodzeniem urzadzenia.

Nie nalezy demontowa¢ obudowy urzadzenia,
poniewaz moze to skutkowac porazeniem pragdem
badz uszkodzeniem urzadzenia.

Urzadzenie moze nie dziataé prawidtowo w
przypadku uszkodzen zwigzanych z

nieprawidtowym sposobem transportu i
magazynowania. W przypadku wykrycia
jakichkolwiek brakéw, uszkodzen fizycznych lub
deformacji urzadzenia badz jego obudowy nalezy
zaniecha¢ montazu.

Urzadzenie nalezy podtaczy¢ do instalacji za
posrednictwem odpowiedniego zasilacza (IEC
61558-2-16) o napieciu wyjsciowym w przedziale
12 .. 28 V DC, zgodnie z obowigzujgcymi normami.

NAJWAZNIEJSZE INFORMACJE

Nie przechowujemy w chmurze czy innym zewnetrznym
serwerze danych uzytkownika, danych telemetrycznych i
jakichkolwiek innych danych majacy zwigzek z
uzytkowaniem sterownikéw nippy™. Cata komunikacja
odbywa sie lokalnie w ramach infrastruktury uzytkownika.

Sterowniki nippy™ moga komunikowac sie ze sobg na

zasadzie peer-to-peer i dziata¢ w petni autonomicznie bez
kontrolera (Home Assistant, Domoticz itp.), po
wczesniejszej konfiguracji i nadaniu wymaganych

powiazan (np. w bramce lub kontrolerze smart home).

Moment dokrecajacy dla wszystkich potgczen

N m terminalowych (Srubowych) zastosowanych w
sterownikach nippy™ musi sie zawiera¢ w przedziale 0,4 -

0,5 Nm (0.30 - 0.37 Ib/ft).

Napiecie znamionowe sterownikéw nippy™ to 24 V DC.
Sterowniki zostaty zaprojektowane do pracy w szerokim
zakresie napiec¢ zasilajgcych w przedziale 12 - 28 V DC,
dzieki czemu z powodzeniem moga one by¢ podtaczone
bezposrednio pod zasilacz buforowy 24V DC nawet w
przypadku podtaczonych baterii z napieciem standardowo
wyzszym od znamionowego.

| Moduty nippy™ DIN oraz nippy™ BOX komunikujg sig ze
nippyBUS | sobg za posrednictwem otwartego protokotu

s0000eX | komunikacyjnego MySensors, wykorzystujac dedykowang
magistrale szeregowa nippyBUS™ (1 skrecona para zyt).

Wszystkie sterowniki nippy™ DIN oraz nippy™ BOX w
jednej instalacji moga by¢ zasilane z tego samego
zasilacza, o ile posiada on wystarczajgcg wydajnosc
pradowg i pozwalajg na to warunki techniczne
instalacji. Zasilacz ten powinien by¢ dedykowany
wytgcznie do zasilania sterownikdéw i moze petni¢
role dawcy napiegcia sterowania (np. przyciskéw) dla
modutéw nippy™ DIN Input oraz nippy™ BOX Input.
Kategorycznie zabronionym jest podtgczenie do
zasilacza dedykowanego modutom nippy™,
urzadzen takich jak zrédta swiatta, Sciemniacze,



regulatory PWM. Niedopuszczalnym jest réwniez
taczenie zasilacza dedykowanego modutom nippy™
z zasilaczem wymienionych wczesniej urzadzen w
jakikolwiek sposéb, w tym zwarcia masy (tzw.
wspdlna masa).

Producent urzadzenia nie ponosi zadnej
odpowiedzialnosci za szkody (majgtkowe i
niemajgtkowe) powstate w wyniku montazu lub
uzytkowania urzgdzen nippy™ niezgodnego z
instrukcjg, obowigzujgcymi normami lub zasadami
nalezytej starannosci.

2. SCHEMAT INSTALACJI | OKABLOWANIE

Bramka nippy™ DIN Gateway jak i sterowniki nippy™
BOX i nippy™ DIN komunikujg sie miedzy sobg za
posrednictwem magistrali szeregowej nippyBUS™.

Niezaleznie od tego, czy zyly zasilajgce beda prowadzone
osobno czy znajdg sig wewnatrz przewodu zespolonego
magistrali, nalezy pamigta¢ o odpowiednim doborze
przekroju zyt zasilajgcych do spodziewanego obcigzenia
jak i dtugosci samego przewodu zgodnie z normg PN-HD
60364-5-52:2011. Nalezy przy tym pamietac, zeby nie
dopusci¢ do spadku napigcia zasilania modutéw nippy™
ponizej wartosci granicznej 12 V DC.

Przewdd powinien zawiera¢ ekran dla kazdej pary
zyt oddzielnie lub ekranowanie wytgcznie pary
odpowiedzialnej za komunikacje.

Wszystkie moduty nippy™ DIN sg kompatybilne z
dedykowanymi szynami montazowymi nippy™ RAIL
(opcja). Petnig one funkcje tacznika magistrali oraz
zasilania. Takie rozwigzanie przyspiesza montaz i niweluje
mozliwo$¢ wystapienia ewentualnych btedéw (np. z
powodu niewtasciwej polaryzacji magistrali lub zasilania).

Do wspotpracy z szynami nippy™ RAIL zostata
przystosowana gama dedykowanych akcesoriéw nippy™
HELPERS m.in. terminatory, tagczniki szyn, terminale itp.

Rekomendowanym jest stosowanie przewodu
zespolonego tzn. pojedynczego przewodu
bedgcego nosnikiem zaréwno zasilania jak i danych
(magistrali). Nalezy uzywac¢ przewodu
wyposazonego W co najmniej 4 zyty (2 zyty
komunikacyjne, 2 zasilajace o wiekszej $Srednicy).
Zyly komunikacyjne magistrali powinny by¢
skrecone (tzw. skretka) i ekranowane.

Zalecany jest wyboér przewodu dedykowanego dla
magistrali nippyBUS™ lub alternatywnie innych,
kompatybilnych z magistralg szeregowg RS-485 (o
impedancji falowej zblizonej do 120 Q), z zytami w
100% miedzianymi (100% CU / 100% OFC).
Przekrdéj zyt przeznaczonych do komunikacji musi
zawiera¢ sie pomiedzy 0,2 mm? (24 AWG) a
0,34mm? (22 AWG). Zyly zasilajgce mogg mie¢ taka
sama lub wiekszg (zalecane) srednice. Zalecanym
jest nie przekraczac 1,5 mm? (16 AWG) dla zyt
zasilajacych.
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Ekran =

nippyBUS™ B
nippyBUS™ A

GND
ViN12..28 VDC

Oznaczenie zyt w przewodzie magistrali i zasilania

Dopuszczalnym jest stosowanie 2 oddzielnych
przewodow, osobno do zasilania i komunikaciji
(magistrali). Przewody te powinny spetniaé
analogiczne warunki jak te opisane dla przewodu
zespolonego.

[ Ekan |
nippyBUS™ B
nippyBUS™ A
GND
Vin (12 . 28 V DC)

Magistrala

[ X X J
LAN

Sterowanie stanem wysokim
High level trigger (V, 2... 28Y DC)

Uproszczony schemat potgczen Smart Home nippy™ z modutem nippy™ DIN Input
6 ver. 2.0 (rys.1)

Stosowanie przewodoéw z zytami aluminiowymi (AL),
miedziowanymi (CCA) lub z zytami o0 mniejszym
przekroju jest niedopuszczalne. Stosowanie
przewodow nieekranowanych jest dopuszczalne, o
ile przewody zostang utozone z odpowiednig
separacjg (min. 20 cm od jakichkolwiek innych
przewoddéw w instalacji), w sposéb wykluczajgcy
wystepowanie zaktécen elektromagnetycznych.
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Zalecanym jest zapoczgtkowanie i zakoriczenie (po
poprowadzeniu przez wszelkie wymagane punkty w
budynku) przewodu magistrali w tym samym
miejscu (wraz z terminacjg na na obu koncach), w
celu zyskania wiekszej elastycznosci i mozliwosci
ewentualnego podzielenia magistrali i/lub zasilania.

Dobrg praktyka jest prowadzenie przewodoéw
magistrali na zasadzie jeden punkt dwa przewody
(2x1). Tzn. jeden przewdd aktywny, jeden przewod
redundantny. Rozwigzanie to ma za zadanie
uchronienia inwestora przed dodatkowymi pracami
naprawczymi w przypadku uszkodzenia magistrali
na etapie samej budowy jak i pézniejszej
eksploatacji budynku.

Rekomendowanym jest rowniez prowadzenie
przewoddéw w ostonach kablowych (tzw. peszlach) z
zachowaniem droznosci, wszedzie tam, gdzie to
mozliwe.

Przewdd zespolony magistrali i zasilania nalezy
prowadzi¢ z punktu do punktu w jednej linii, z
zachowanym ekranowaniem. Nie sg dopuszczalne
rozgatezienia typu tree czy petle.

Na obu koricach magistrali (pomiedzy zytg
sygnatowaq A i B) nalezy zastosowa¢ odpowiednio
dobrane rezystory terminujgce. Dla przewoddéw
dedykowanych do magistrali nippyBUS™ oraz innych
kompatybilnych (o impedancji falowej zblizonej do
120 Q), jak i dla wielu przewodoéw typu skretka
komputerowa 24 AWG, wartosc¢ takiego rezystora
powinna wynosi¢ 120 Q.

3. PODLACZENIE URZADZENIA DO INSTALACJI
| ZASADA DZIALANIA

Sterownik nippy™ DIN Input 6 komunikuje sie z
bramka nippy™ DIN Gateway oraz innymi modutami
nippy™ BOX i nippy™ DIN za posrednictwem
magistrali nippyBUS™.

Modut moze znajdowac sie w dowolnym miejscu

samej magistrali (nie musi to by¢ poczatek ani
koniec).
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Modut nalezy podtaczy¢ do zyt magistrali oraz
zasilajgcych zgodnie ze schematem wyprowadzen
(rys.2). Dopuszczalne napigcie zasilania musi
znajdowac sie w przedziale 12 ... 28 V DC (Napiecie
znamionowe to 24 V DC).

"
é <!) c. Ekran ©

)] Vi 24 V DC

Schemat wyprowadzeri modutu nippy™ DIN Input 6 ver. 2.0 (rys.2)

Sterownik nippy™ DIN Input 6 wyposazony zostat
w 6 wejsc¢ cyfrowych, ktére jako stan wysoki
interpretujg napiecie w przedziale 2 .. 28 V DC
(stan niski = 1 V DC lub beznapieciowo). Wejscia
moga by¢ wysterowane bezposrednio z linii
zasilajgcej sterownik.

modutéw.

Przy podtaczeniu nalezy pamieta¢ o zachowaniu tej samej
polaryzacji zyt (A/B) magistrali nippyBUS™ dla wszystkich

Do wejs¢ (inputéw) mozna podtgczy¢ dowolne
elementy zawierajgce wyjscie stykowe np.
wiagczniki klasyczne i dzwonkowe, przyciski,
kontaktrony, czujniki ruchu, czujniki dymu, czujniki
obecnosci, czujniki zalania, gazu itp.).
Dopuszczalnym jest wykorzystanie innego zrodta
napiecia dla wejs¢ cyfrowych niz zasilacz modutéw
(magistrali) nippy™. Warunkiem jest nie
przekroczenie dopuszczalnej wartosci (28 V DC)
oraz wspélny potencjat.

Akceptowalnych jest kilka wariantéw podtaczenia
modutéw nippy™ DIN do instalacji (magistrali).

Pierwszym dopuszczalnym wariantem podtgczenia
jest wpiecie modutu do magistrali przy
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zastosowaniu krotkich przewodoéw tagczeniowych
(rys.1). Takie odgatezienie nie wptynie
niekorzystnie na dziatanie systemu pod warunkiem,
ze dtugos¢ takiego odgatezienia nie przekracza 20
cm.

Kolejnym wariantem jest podtgczenie modutu na
poczatku lub na kocu magistrali (rys.3)

nippyBUS™ B
nippyBUS™ A —_—

GND
Vi (12 ... 28V DC)
Poczgtek lub koniec
magistrali 500
000
nippy
S
L weuTe
|
600
900
I

Schemat podtaczenia modutu nippy™ DIN Input 6 ver. 2.0 na poczatku lub koricu
magistrali (rys.3)

Ostatnim wariantem, jest wykorzystanie modutu
jako tacznika (dwdch) magistrali (rys.4, rys.5).

[ Ekran ]
nippyBUS™ B
nippyBUS™ A ———eeee
GND —_—

Vi (12.... 28V DC)

tqcznik magistrali

Schemat podtaczenia modutu nippy™ DIN Input 6 ver. 2.0 jako tacznika
magistrali (rys.4)

Ztgcze oznaczone jako Ekran (rys.2) petnirole
pomochniczg. Podtgczenie do ztgcza ekranowania
magistrali jest opcjonalne i zalezy od stanu
instalacji. Jezeli ekranowanie przewodu magistrali
nie zostato przerwane (rys.1, rys.4), zostato
potgczone poza modutem, lub tez potgczenia
miedzy modutami nippy™ DIN wewnatrz
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rozdzielnicy elektrycznej zostaty wykonane bez
ekranowania, ztgcze to nalezy pozostawié
niepodtaczone.

Jesli przy prowadzeniu magistrali zostanie wykorzystane
przewdd ekranowany, nalezy go bezwzglednie podtgczyé

do GSU (gtéwnej szyny uziemiajgcej).

Jesli natomiast ekranowanie magistrali zostato
przerwane i nie zostato potgczone w inny sposob,
ztgcze to moze petni¢ funkcje tgczeniowg (rys.5)
miedzy:

e ekranem magistrali a GSU (gtéwna szyna
uziemiajgca) lub

e ekranem magistrali a kolejnym modutem
nippy™ BOX lub nippy™ DIN.

nippyBUS™ B
nippyBUS™ A -
GND e

Vin (12.... 28 V DC)

tqcznik magistrali
oraz ekranu

Schemat podtaczenia modutu nippy™ DIN Input 6 ver. 2.0 jako tagcznika magistrali
oraz ekranu (rys.5)

Niezaleznie od tego czy ztgcze oznaczone jako
Ekran (rys.2) zostato wykorzystane czy tez nie, jesli
przy prowadzeniu magistrali zostanie wykorzystany
przewdd ekranowany, nalezy go bezwzglednie
podtaczyé do GSU (gtéwnej szyny uziemiajace;j).

4. WYBOR TRYBU PRACY

Predefiniowane zostaty nastepujace tryby pracy dla
urzadzenia:

TRYB 1: Sterownik reaguje na zmiane stanu

kazdego wejscia w czasie rzeczywistym, raportujac
stan (0 lub 1) do kontrolera docelowego systemu
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smart home (za posrednictwem bramki nippy™ DIN
Gateway) lub bezposrednio do innego modutu
nippy™ (za posrednictwem komunikacji P2P). Tryb
ten jest uzywany w przypadku raportowania stanu
czujnikéw z wyjsciem cyfrowym (np. ruchu,
obecnosci, gazu, zmierzchu, zalania itp.) czy
kontaktronéw i czujnikow krancowych.

Mozna go wykorzystywac jako wyzwalacz
sterowania o$wietleniem (lub innym urzagdzeniem)
wykorzystujgc witgczniki monostabilne jak i
bistabilne (tzw. tradycyjne), w zaleznosci od
konfiguracji kontrolera smart home (np. Home
Assistant, Domoticz, Node-RED itp.) czy modutu
wykonawczego nippy™ w przypadku komunikacji
P2P).

Wejscia modutéw nippy™ DIN Input 6 i nippy™ BOX Input 4
zostaty zaprojektowane do pracy umozliwiajacej
bezposrednia detekcje zalania przy wykorzystaniu
standardowych, pasywnych sond zalania/cieczy.

Czas rozréznienia akcji (krétkie/dtugie wcisniecie)
zapisywany jest w pamieci nieulotnej sterownika.
Jego edycja jest mozliwa z poziomu kontrolera
smart home (np. Home Assistant) w konfigurac;ji
integracji konkretnego modutu nippy™ DIN Input 6
ver. 2.

W celu wyboru (zmiany) trybu pracy nalezy wcisngé
przycisk reset znajdujacy sie na froncie sterownika,
przytrzymujac go na ok. 5 sekund, az do momentu
zmiany zachowania diody STATUS, ktéra zacznie
sygnalizowac aktualnie wybrany tryb pracy.

Procedure nalezy powtarza¢ do momentu, az dioda
STATUS zasygnalizuje pozadany tryb pracy, zgodnie
z tabelg trybéw pracy modutu nippy™ DIN Input 6
ver. 2 (tab.1). Od tej chwili sterownik jest gotowy do
parowania z kontrolerem smart home.

TRYB 2: Dedykowany dla akcji z rozréznieniem
krétkiego i dtugiego nacisniecia przycisku
monostabilnego. Sterownik reaguje na zmiane
stanu kazdego wejscia w 2 scenariuszach.

W momencie chwilowego wykrycia stanu
wysokiego (standardowo ponizej 1s), interpretujac
taka akcje jako krétkie nacisniecie przycisku
(raportowanie stanu odbywa sie w momencie
puszczenia przycisku czyli tzw. “on release”).

Krdtkie nacisniecie przycisku RESET
1s | spowoduje dodanie sterownika do kontrolera
Smart Home (Home Assistant, Domoticz itp.).

Przycisk
RESET Dtugie wcisniecie przycisku RESET (az do
5s zakomunikowania zmiany diodg STATUS)

powoduje kazdorazowo zmiane trybu
dziatania sterownika.

Dioda STATUS migajaca jednostajnie w
kolorze niebieskim sygnalizuje przetgczenie
Trvb 1 ‘ sterownika w tryb REAL TIME. Tryb ten jest

Y -®- | odpowiedni dla obstugi (przyktadowo):
REAL TIME * RN .

czujnikéw cyfrowych, kontaktronéw,

czujnikéw ruchu, przyciskoéw, przetgcznikéw
itp.

W TRYBIE 1 wykrycie stanu wysokiego na dowolnym
wejsciu sygnalizowane jest rozbtyskiem diody STATUS.

I, | wTRYBIE2 rozbtysk diody STATUS sygnalizowany jest
- . = | wylacznie w momencie wykrycia akcji dtugiego
1 N | naciéniecia przycisku (standardowo ponad 1s).

Sygnalizacja dziata wytgcznie w przypadku gdy dioda
STATUS s$wieci statym ZIELONYM swiattem (status: OK).

Dioda STATUS obrazujgca dwa niebieskie
mignigcia w krotkich, regularnych odstepach
czasu sygnalizuje przetgczenie sterownika w

Tryb 2 tryb LONG/SHORT PRESS. Tryb ten jest
LONG/SHORT |-®--®-| odpowiedni dla obstugi przyciskéw w

PRESS przypadku potrzeby rozréznienia przez
sterownik krotkiego i dtugiego przycisniecia
przycisku (w celu przypisania im np. réznych
akcji).

W momencie wykrycia stanu wysokiego przez
okres dtuzszy niz chwilowy (standardowo powyzej
1s), interpretujac taka akcje jako dtugie nacisniecie
przycisku (raportowanie stanu odbywa sie w
momencie kiedy przycisk po zdefiniowanym czasie
jest w dalszym ciggu wcisniety).
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Tabela tryboéw pracy modutu nippy™ DIN Input 6 ver. 2 (tab.1)

5. PAROWANIE MODULOW
Z KONTROLEREM SMART HOME

W celu dodania do systemu inteligentnego domu
modutéw nippy™ BOX, nippy™ DIN, po poprawne;j
konfiguracji bramki nippy™ DIN Gateway nalezy
postepowac zgodnie z ponizszymi wytycznymi.

W pierwszej kolejnosci nalezy sprawdzi¢ czy
urzadzenie zostato podpiete w sposob prawidtowy i
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zgodny z obowigzujgcymi normami (przekrdj
przewoddw, zabezpieczenia) do instalacji. Dotyczy
to zaréwno zasilania, magistrali, elementow
docelowych oraz instalacji elektrycznej.

Przed pierwszym uruchomieniem nalezy obligatoryjnie
odtaczy¢ wszystkie moduty od napiecia
niebezpiecznego.

Jesli catos¢ wykonana zostata prawidtowo, nalezy
odtgczy¢ modut od napiecia niebezpiecznego (np.
.230 V AC), jesli takie wystepuje, po czym
przeprowadzi¢ sekwencje parowania (resetu) w
dwoch prostych krokach.

KROK 1: Nalezy upewni¢ sie, ze modut jest
wiasciwie podpiety do bramki (magistrali) oraz do
zasilania i jest ono aktywne, a odpowiedni tryb pracy
urzadzenia zostat wybrany (zgodnie z tab.1), co
sygnalizuje dioda STATUS.

KROK 2: Nalezy nacisna¢ przycisk RESET
znajdujacy sie na froncie sterownika, przytrzymujac
go na ok. 1 sekunde. Modut powinien wykonaé
procedure parowania po czym zakomunikowaé
poprawnosc¢ operacji zaswieceniem diody STATUS
na kolor ZIELONY.

Mikroprzetacznik RESET jest chroniony przed
przypadkowym wcisnieciem, dlatego nalezy w tym celu
wykorzysta¢ dedykowane narzedzie lub inny drobny
element.

Po tym zabiegu, modut powinien by¢ widoczny w
kontrolerze jako urzadzenie wraz z encjami i mozna
rozpoczgc¢ jego uzytkowanie.

Jesli tak sie nie stanie, wystapi jakikolwiek btad
(patrz tabela statusu interfejsu nippy™ VDI tab.2),
lub modut po dodaniu nie bedzie dziatat prawidtowo,
nalezy usung¢ problem i powtdrzyc¢ catg procedure.

6. WIZUALNY INTERFEJS DIAGNOSTYCZNY

Nad praca kazdego ze sterownikéw czuwa wizualny
interfejs diagnostyczny czyli nippy™ VDI™ (Visual
Diagnostic Interface). Jest to unikalne rozwigzanie
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umozliwiajgce szybkie rozpoznanie ewentualnego
problemu oraz jego rozwigzanie.

Dioda STATUS swiecaca statym kolorem
ZIELONY sygnalizuje brak jakichkolwiek

Status Y probleméw z urzadzeniem oraz magistralg
oK “ | (komunikacja z bramka, kontrolerem smart
home) i normalny tryb pracy sterownika z
poprawnie nadanym ID przez kontroler.
Dioda STATUS migajgca naprzemiennie
kolorami ZIELONY / ZOLTY sygnalizuje brak
komunikacji z kontrolerem smart home.
Komunikacja z bramka odbywa sie
Brak ‘ poprawnie, komunikacja P2P mozliwa.
komunikacjiz |-@-
KONTROLEREM SOLUCJA: Sprawdzi¢ potgczenia sieciowe

(pomiedzy bramka, a kontrolerem).
Sprawdzi¢ czy kontroler jest widoczny w sieci
LAN. Sprawdzi¢ czy integracja w kontrolerze
jest aktywna wraz z poprawnym [P bramki.

Dioda STATUS migajaca naprzemiennie
kolorami ZIELONY / CZERWONY sygnalizuje
brak komunikacji z bramka (i kontrolerem).
Komunikacja P2P brak info.

SOLUCJA: Sprawdzi¢ stan innych modutéw.
Brak Jesli status jest jednostkowy (i/lub

komunikacjiz |-®--®- komunikacja P2P nie dziata) nalezy

BRAMKA potwierdzi¢ tgczno$é przewodoéw magistrali i
poprawi¢ potgczenia terminalowe. Jesli
status dotyczy wiekszosci modutéw (i/lub
komunikacja P2P dziata) nalezy sprawdzi¢
stan bramki i postepowac zgodnie z
zaleceniami interfejsu nippy™ VDI™ dla
bramki.

Dioda STATUS migajaca w sekwencji 2x
CZERWONY sygnalizuje brak mozliwosci
nadania ID. Stan ten moze wystapi¢
wytgcznie przy niepowodzeniu parowania
sterownika z kontrolerem lub bramka (patrz
tab.1). Komunikacja P2P niemozliwa.

SOLUCJA: Sprawdzi¢ zachowanie innych
Brak ID i modutéw. Jesli stan jest jednostkowy (inne
komunikacjiz |-®--@-| moduty parujg sie bez probleméw) nalezy
BRAMKA potwierdzi¢ tgcznos¢ przewodoéw magistrali i
poprawi¢ potgczenia terminalowe. Jesli
sytuacja dotyczy wszystkich modutéw, nalezy
sprawdzi¢ stan bramki i postepowaé zgodnie
z zaleceniami interfejsu nippy™ VDI™ dla
bramki. W przypadku kiedy ID miatoby zosta¢
nadane przez bramke (a nie kontroler smart
home), sprawdzi¢ w interfejsie webowym
bramki, czy opcja Auto ID jest zaznaczona.

Dioda STATUS swiecaca statym kolorem
FUKSJA sygnalizuje zawieszenie modutu w
petli BOOTLOADER np. wskutek zaniku
Modut w petli Ny zs::(l)e‘\l\r,l:]ailkp;rzy prébie aktualizacji firmware
BOOTLOADER o :
SOLUCJA: Uaktualni¢ oprogramowanie
sterownika za pomoca dedykowanego
narzedzia (aplikacji).

Tabela prezentujgca STATUS Wizualnego Interfejsu Diagnostycznego nippy™ VDI™
(tab.2)
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7. PRACA W TRYBIE PEER-TO-PEER

Sterownikl nippy™ DIN oraz nippy™ BOX moga
komunikowa¢ sie ze sobg bezposrednio (P2P) z
pominieciem kontrolera smart home (np. Home
Assistant, Domoticz, Node-RED), a nawet samej
bramki (po wczesniejszej konfiguracji powigzan).

Dzieki takiej funkcjonalnosci sterowniki nippy™ sa
wyjatkowo responsywne i odporne na awarie.
Powigzania P2P zapisywane sg w pamieci
nieulotnej danego sterownika, a ich edycja jest
mozliwa z poziomu kontrolera smart home w
konfiguracji integracji danego modutu (po jego
sparowaniu) lub z poziomu interfejsu webowego
bramki nippy™ Gateway (od wers;ji 2.0).

Krok ten jest niezbedny, poniewaz w momencie
parowania, kontroler nadaje sterownikowi unikalny
ID, wykorzystywany do adresowania urzadzenia w
komunikacji P2P.

Przed sprawowaniem urzadzen do komunikacji P2P
sprawdz obstugiwane mozliwosci sterowania dla kazdego

ze sterownikéw.

Sterowniki nippy™ DIN Input 6 ver. 2 w przypadku
komunikacji P2P obstugujg raportowanie stanu
(sterowanie) do innego modutu wykonawczego w
petnej funkcjonalnosci dla trybu REAL TIME (tryb 1)
i LONG/SHORT PRESS (tryb 2).

8. KOMPATYBILNOSC

Moduty nippy™ DIN oraz nippy™ BOX komunikuja sie
ze sobg za posrednictwem otwartego protokotu
komunikacyjnego MySensors.

Dzigki temu istnieje mozliwos¢ integracji
sterownikéw nippy™ (za posrednictwem bramki
nippy™ DIN Gateway) z wieloma kontrolerami
automatyki (systemami Smart Home),
obstugujgcymi protokét MySensors przez interfejs
LAN. Petna lista kontroleréw wraz z obstugiwang
funkcjonalnoscia jest dostepna pod linkiem:

https.//www.mysensors.org/controller
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Liste nalezy traktowaé pogladowo, poniewaz za jej
tre$¢ odpowiada podmiot trzeci.

9. ENCJE | FUNKCJONALNOSC P2P

INPUT A ... F raportujgce stan poszczegdlnych
wejsc (A, B, C,D, E, F) (tryb 1, tryb 2)

INPUT LP A ... F raportujgce stan poszczegdlnych
wejs¢ (A, B, C, D, E, F) dla LONG PRESS (tryb 2)

LP TIME czas graniczny w sekundach dla wykrycia
dtugiego nacisniecia przycisku (tryb 2).

MSG Int. czas w milisekundach definiujgcy interwat
pomiedzy wysytaniem kolejnych stanow wejs¢
sterownika (200 to warto$¢ dziatajgca stabilnie z
Home Assistant).

A .. F Target / A ... F Target child (w tym LP dla akcji
dtugiego nacisniecia przycisku) definiuje
komunikacje P2P pomiedzy wybranym wejsciem
(A, B, C, D, E, F) modutu nippy™ DIN Input 6, a
docelowym modutem przekaznikowym,
kompatybilnym modutem roletowym czy
$ciemniaczem (nippy™ BOX Relay / DIN Relay /
BOX LED Dimmer PWM / DIN LED Dimmer PWM
itp.), gdzie w polu Target nalezy wpisa¢ ID danego
modutu, a w polu Target child kanat wybranego
wyjscia w zaleznosci docelowego modelu
sterownika (np. 0 do 8 dla odpowiednich kanatéw
moduty DIN Relay 9).

Taka konfiguracja umozliwia komunikacje P2P
pomiedzy zdefiniowanymi przez uzytkownika
urzgdzeniami (w celu np. zapewnienia odpornosci
na zerwanie komunikacji z kontrolerem Smart
Home lub pracy autonomicznej).

Aby dezaktywowac korzystanie z P2P nalezy we
wszystkich polach tekstowych encji A ... F Target /
A ... F Target child sterownika nippy™ DIN Input 6
wpisa¢ wartosc¢ 0 (warto$é standardowa).

Battery nie jest uzywana w przypadku sterownikéw
przewodowych.

co nie kazdy kontroler wyswietli komplet enc;ji.

Nalezy pamietaé, ze w implementacji protokotu
MySensors na réznych platformach istnieja réznice, przez
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10. SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Typ sterownika

llosé I/0

Napiecie wejscia
cyfrowego (input)

Znamionowy prad
wejscia cyfrowego

Ztacza komunikacyjne

Napigcie zasilania

Pobor pradu
(napiecie
Znamionowe)

Zabezpieczenia

Przekroj przewodu
magistrali

Przekroj przewodu
zasilajacego i
funkcyjnego

Dtugosé usuwanej
izolacji

Moment dokrecania
zaciskow

Dopuszczalna
wilgotnos¢ powietrza

Temperatura otoczenia
(praca / sktadowanie)

Stopien ochrony

nippy (I3

Modut wejsé cyfrowych

6 wejs¢ cyfrowych

stan niski: < 1 V DC lub brak pot.
stan wysoki: 2V DC ... 28 V DC

2,4 mA (dla napiecia 24 V DC)

terminal Srubowy (magistrala nippyBUS™)

Znamionowe: 24 V DC
Zakres: 12V DC ...28 V DC

maks. 25 mA (0.6 W)

bezpiecznik polimerowy (polyfuse), zab.
przed odwrotng polaryzacja,
przeciwprzepieciowe nippyBUS™

0,2 mm? ... 0,34 mm? (skretka, linka lub
drut, bez tulejki lub z tulejka cienkos$cienna

do

0,2 mm?2 ... 1,5 mm?2 (linka lub drut, bez
tulejki lub z tulejka cienkoscienng [] Q)

7 mm

0,4-0,5Nm (0.30 - 0.37 Ib/ft)

5% ... 95 % (bez kondensaciji)

0°C..55°C/-25°C...60°C

IP20 (wg PN-EN 60529)

Klasyfikacja palnosci i
materiat obudowy

Mocowanie obudowy

Waga

Wymiary (sz. gt. wys.)

V-0 wg UL 94, Poliamid (PA)

Szyna DIN TH-35 (wg PN-EN 60715),
dowolna pozycja montazu

459

17,5 mm x 56,5 mm x 98 mm

11. INFORMACJE KONCOWE | LINKI

W celu uzyskania wiekszej ilosci informacji na
temat modutéw nippy™ BOX, nippy™ DIN, czy
dobrych praktyk dotyczgcych samej instalacji,
odwiedz naszg strone https://nippysmart.com/.

v

RoHS

FAQ zawierajgcy odpowiedzi na najczesciej
zadawane pytania dotyczace sterownikdw nippy™.

™

https://nippysmart.com/faq/

Gwarancja do pobrania ze strony.

https://nippysmart.com/gwarancja/

Oficjalna Instrukcja integracji urzadzen
korzystajacych z protokotu MySensors dla
systemu Smart Home Domoticz.

https://nippysmart.com/u/domoticz/

Oficjalna Instrukcja integracji urzadzen
korzystajgcych z protokotu MySensors dla
systemu Smart Home Home Assistant.

https://nippysmart.com/u/ha/

A
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